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REER

EOS4 Ljusrida for sdkerhet

FORKORTNINGAR & SYMBOLER | DENNA MANUAL

FE = Jordanslutning

M/S = Master/Slav System
OSSD = Output Signal Switching Device = Ljusridans sakra utgangssignaler

TX = Sandarenhet
RX = Mottagarenhet

Fingerskydd (14mm upplésning)

2

Handskydd (30mm upplésning)

Ljusrida for arm och benskydd (50-90mm uppl6sning)

i i

Ljusbom for kroppsskydd (300-500mm uppldsning)

Y Denna symbol indikerar viktig hdnvisning gadllande personsakerhet.
Ignoreras dessa anvisningar riskerar personal att utsattas for olycksrisker.

=» Symbol som indikerar viktig anvisning.




REER EOS4 Ljusrida for sdkerhet

INLEDNING

EOS4 ar ett ljusridasystem for sakerhetsapplikationer, godkand enligt kategori typ 4.
Den anvands for att skydda personal som arbetar i eller invid farliga maskiner.
Ljusridan ar konstruerad enligt gadllande standard IEC 61496-1,2 och EN 61496-1

EOS4 finns i tre olika utféorande som nedan beskrivs:

1. EOS4 A

Typ 4 ljusrida bestaende av sdandare och mottagare med automatisk resetfunktion.

2. EOS4 X (Med inbyggda kontrollfunktioner)
Typ 4 ljusrida bestaende av sdndare samt mottagare med inbyggda kontrollfunktioner

sasom aterkopplingskrets fran externa kontaktorer och val av manuell eller automatisk
reset/aterstart.

3. EOS4 XM/XS (MASTER/SLAV)

Typ 4 ljusrida med inbyggda kontrollfunktioner, bestaende av tva (eller tre) par TX/RX
(seriekopplade enheter), dar en ar MASTER-rida (med kontrollfunktioner) och en
(eller tva) ar SLAV-rida/er.

Ett antal LED pa sdandaren och mottagaren, forser anvandaren med nddvandig information
om utrustningens status samt eventuella felindikeringar. Det inbyggda 6vervaknings-
systemet kontrollerar hela tiden att inga fel foreligger i systemet. Ett eventuellt
systemfel detekteras lika snabbt som ljusridans/ljusbommens reaktionstid.

%k Rader tveksamheter kring speciell sdakerhetsapplikation ska kontrollerande
organ sasom Arbetsmiljoverket kontaktas for radgivning.

% vid applikationer inom livsmedelsindustri/kemisk industri bér man kontrollera
att ljusridans/ljusbommens material tal eventuellt aggressiva kemikalier.

Yk Optiskt ljusstraleskydd ska inte anvdndas som sadkerhetskomponent nar:

- Maskinen ej kan stoppas elektriskt eller nar maskinen har utrullningstid for
sina mekaniska rorelser.

- Maskinen genererar farliga situationer sasom att material kastas ur maskinen
eller faller ned nar maskinen stoppas.




EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET REER

ARBETSPRINCIP

Om skyddsarean ar fri (obrutna stralar) ar de tva sdakra utgangarna pa mottagaren
aktiva och tillater darmed maskinen de ar anslutna till att arbeta normalt.

Varje gang ett objekt som ar storre an eller lika stort som ljusridans upplésning
trader in i skyddsarean, faller de sdkra utgangarna till 0 VDC.

Under denna fas faller sakerhetskretsen och maskinens farliga rorelser avstannar,
forutsatt att ljusridan ar ansluten till nodstoppskretsen pa ett korrekt satt.

=) Ljusridans upplésning dr mattet pa det minsta objekt som kan passera igenom
skyddsarean och med tillforlitlighet bryta minst en ljusstrale i ridan (se figur 1)

, -
P = c/c-matt mellan tva linser
D = Diameter palins P
R = Uppldsning = P+D ,.»-"’ 3
Mottagare
. T /,*'
R e M
Sandare Ljusstréle

Figur 1 - Uppl6sning

Upplosningen forblir konstant oavsett driftsforhallande. Det enda som paverkar
denna variabel ar ljusstralens karaktaristik och inbordes stralavstand.

Skyddsareans hojd avser den hojd som ska overvakas av ljusridan. | de fall da
ljusridan monteras horisontellt, avser detta matt istdllet djupet pa skyddsarean.

Arbetsavstand ar det maximala matt mellan sandare och mottagare som kan
anvandas med bibehallen funktion enligt teknisk data.

EOS4 finns med foéljande upplosning:

14mm (skyddhojd 150mm till 1500mm); FINGERSKYDD
20mm (skyddshojd 150mm till 1500mm); FINGERSKYDD

30mm (skyddshdjd 150mm till 1500mm); HANDSKYDD
40mm (skyddshojd 300mm till 1500mm); HANDSKYDD

50mm och 90mm (skyddshdjd 300mm till 1800mm); BEN-/ARM-SKYDD

EOS4 finns dven som ljusbom med 2-4 stralar. Avstand mellan stralarna:

500mm (2 stralar), 400mm (3 stralar), 300mm (4 stralar); KROPPSSKYDD




REER EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET

INSTALLATION

Innan du installerar EOS4 ska foljande instruktioner beaktas:

Yk Ljusridans sdkerhetsklassning (Type 4, SIL3, SILCL3 PLe) maste dverensstaimma med
applikationens faststdllda sdakerhetsniva.

Yk Ljusridan ska anslutas till ett sikerhetssystem och aldrig till maskinens styrsystem.
Yk Maskinens rorelser styrs elektriskt.
Yk Alla farliga maskinrorelser kan stoppas omedelbart. Det ar viktigt att maskinens
stopptid ar kand/uppmatt, sa att ratt tillaggsavstand kan faststdllas.
Maskinen far inte generera farliga situationer vid stopp sasom t.ex nedfallande
material. Kan sadan fara uppsta maste kompletterande mekaniska skydd installeras.
Yk Minsta objekt som ska detekteras maste vara minst lika stor som upplésningen
pa vald modell.

Med vetskap om utformning och matt pa ytan som ska skyddas, kan man berdkna
bredd och hojd pa skyddsarean:

“Jémfér dessa berdknade matt med maximalt arbetsavstand under tekniska data
samt skyddshojd pa vald modell.

Innan montering av ljusridan ska féljande anvisningar beaktas:

Y Kontrollera att omgivningstemperaturen ej éverskrider den specificerade maximala
temperaturen som star angiven pa typetiketten samt under tekniska data i manualen.

Y Montera inte sindaren och mottagaren i ndrheten av hodgintensiva, blinkande
ljuskallor.
En del driftsforhallande kan paverka rackvidd och prestanda for optiska enheter.
For att sdkerstdlla en storningsfri funktion pa stdllen dar det forekommer dimma,
regn, rok eller damm ska hansyn tagas till korrektionsfaktorn Cf i nedanstaende
tabell. Faktorn anvdnds i foljande formel:

Pu =Pm x Cf

dar Pu=beraknat arbetsavstand (meter) och Pm=enhetens maximala rackvidd (meter).

Uppskattad korrektionsfaktor Cf for vissa férhallanden:

DRIFTSFORHALLANDE KORREKTIONSFAKTOR Cf
Dimma 0.25
Anga 0.50
Damm 0.50
Kraftig rok 0.25

Tabell 1 — Cf Korrektionsfaktor

%% Om enheten installeras pa platser dar plotsliga temperaturférandringar
forekommer, maste atgarder vidtagas for att forhindra kondens pa
l[jusbommens/ljusridans frontglas. Option: EOS4 i termostatstyrd kapsling (WTH)
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EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET

Montage

Sandaren EOS4E och mottagaren EOS4R maste monteras sa att det inte gar
att fa tilltrade till den farliga zonen. Det ar viktigt att man beaktar detta bade
vid intrade fran sidan, ovanifran eller underifran. | bilderna nedan illustreras

exempel pa bade felaktiga och korrekta montage.

-
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Felaktigt montage av ljusrida
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Korrekt montage av ljusrida

Figur 2 - Montage
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Montering - Master / Slav

Utover standardmodeller (som kan monteras horisontellt eller vertikalt)
kan EOS4 levereras som MASTER/SLAV modell. Ett sadant system bestar av
tva (eller tre) par ljusridaer, dar tva (eller tre) sandare och tva (eller tre)
mottagare ansluts i serie via kontaktdon.

SLAV

SLAV SLAV 2

MASTER MASTER

Figur 3 — Exempel pa installationer med Master/slav

Anslutningskabeln mellan MASTER och SLAV kan vara upp till 50 meter. Denna typ av
system gor det mojligt att skydda exempelvis bade framsidan och baksidan
pa en farlig maskin, med endast en inkoppling till sdakerhetskretsen (Figur 4)

Figur 4 - Installation av Master/Slav tillsammans med mekaniska skydd




EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET REER

Beréakning av sakerhetsavstand

Ljusridan/ljusbommen ska installeras pa ett avstand som ar storre eller minst lika stort
som sdkerhetsavstandet S sa att den ndarmast farliga punkten ej kommer inom rackhall
for operatdren innan maskinen stoppats. (Figur 5).

| enlighet med Europastandard EN999:2008, ska minsta sdkerhetsavstand S utrdknas
med foljande formel:

S=K(@1 +t2)+C

C=8(d-14)
Dar variablerna ar:
S Minsta sdkerhetsavstand mm
K Max. hastighet med vilken operatér ndrmar sig zonen mm/s
tl Ljusridans reaktionstid s
Maskinens stopptid i sekunder, med vilket menas

t2 den tid maskinen behdver fran det att den far signal fran s

ljusridan tills de farliga rérelserna avstannat.

Tillaggsavstand i enlighet med applikationen' mm
d Uppldsning pa vald ljusrida mm

Tabell 2 — Sakerhetsavstand

Yk Ignorans av ovanstaende berdkning kan medfora att skyddet ej fungerar korrekt
varpa man utsatter andra personer for livsfara!

Y%k Om det efter montering av ljusridan trots allt finns mojlighet att en person kan
ta sig in i skyddszonen maste applikationen kompletteras med mekaniska skydd.

Figur 5 — Sakerhetsavstand S

' For ytterligare information om tilldggsavstand hdnvisas till Europastandard EN999:2008.
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Narplacerade ljusridasystem

Om man avser att anvanda flera EOS4 ljusstraleskydd, maste man beakta eventuella
optiska storningar fran narplacerade system. Montera darfor systemen sa att ingen
sandare kan lysa in i mer an en mottagare. | en del fall kan mekaniska skydd fungera som

avskdarmning och losa problemet. Figur 6 ger ett antal bra exempel pa montering av tva
system. En felaktig montering kan skapa optisk interferens och generera systemstorningar.

E1 R1
L - e
- - — — — —_——— -——— — — L e
- - — — — —_——— -——— — — - e
—— - — — — ———————— e
e | B I ——
- - — _——— -——— — — e
e
R1 E1 E2 R2
System installerade sida vid sida: Exempel A :::::::::
Sandarna monterade at motsatt hall (rygg mot rygqg) e
. . Ri T T
Systeminstallerade ovanfoérvarandra: Exempel B o e
System installerade i ett “L” : Exempel C .. T
Vaxlad placering av sandare sa att varje sida har =
en sdandare och en mottagare. 8
co 2
S B
s
(@]
(@]
(@]
[}
o
o
EZuj IE ‘ooooooooooooooo” ]

Figur 6 — Multipla system

=» Bortse fran ovanstaende atgarder om du anvander ett MASTER/SLAV system.
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REER

Spegling av ljusstralar

For att skydda eller évervaka ett farligt omrade med instegsmojlighet fran flera sidor
kan man komplettera sin ljusrida med speglar. Speglarna goér det mojligt att omdirigera
ljusstralarna fran sandaren sa att flera sidor 6vervakas med ett system.

Onskar man reflektera ljusstralarna 90°, maste den lodrétt placerade spegelytan placeras
i 45" vinkel mot sandarens stralar. En applikation med tva speglar diar man onskar fa ett

"U"-format skydd illustreras i figur 7 nedan.

Sandare

Mottagare \
\
« "
\
\ \
S S |
|
- . FARLIG ZON - -
o~ \ =
0 | |
| \
\ \
\ \
A " |
\
\ |
% ffffff 4" —— 4 -
Spegel

2

Figur 7 — Spegling av ljusstralar

!

‘ Spegel
\

Vid anvandande av speglade ljusstralar ska hdansyn tagas till foljande regler:

e Montera speglarna sa att ljusstralarna ej kommer narmare det farliga omradet an
minstasdkerhetsavstandet S (figur 7). Observera att detta gdller for samtliga sidor.

e Arbetsavstandet raknas fram genom att addera langden pa samtliga 6ppna sidor
runt skyddszonen. (observera att rdackvidden mellan sdandare och mottagare
reduceras med 15% for varje spegel som ingar i montaget).

e Vid montage av speglar ar det av yttersta vikt att inga mekaniska spanningar
uppstar. Eventuella spanningar kan paverka spegelns planhet.

e FoOrvissa dig om att hela sandarens kontur ar synlig i speglarna nar du haller
huvudet i samma niva som mottagaren och tittar in i framforvarande spegel.

e Det rekommenderas att inte anvanda fler an tva speglar eftersom det i annat fall kan

vara mycket svart att rikta in systemet.

11
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REER EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET

Avstand till reflekterande ytor

¥k Nirvaron av blanka och dirmed reflekterande ytor kan orsaka odnskade stérningar
pa ett ljusridasystem. | figur 8 kan objektet A inte detekteras beroende pa att ytan S
reflekterar den utsanda ljusstralen och darmed sluter den optiska kretsen mellan
sandaren och mottagaren. Det ar darfor viktigt att det finns ett minimiavstand d
mellan reflekterande yta och skyddsarean. Detta minimiavstand d bor faststallas
med hansyn tagen till arbetsavstandet I mellan sandare och mottagare i forhallande
till en optisk spridningsvinkel pa 4°.

Siandare Mottagare

DIRECT BEAM
e ReFLECTED BEAM———»~~

Z 77 ZE

Figur 8 - Reflekterande ytor

Nedan visas forhallandet mellan minsta avstandet d och arbetsavstandet I (figur 9)

Avstand (mm)

d
Skyddsarea
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, S
Séandare o Mottagare
d
[ e | > ———— > -]
d

Figur 9 - Minsta avstand d

Kontrollera efter montering att det inte existerar reflekterande ytor. Framst galler detta
mitt emellan sandaren och mottagaren, men kontrollen bor dven goéras invid sandaren
och slutligen invid mottagaren. Kontrollera att rod LED pa mottagaren aldrig slocknar.

12
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EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET REER

Montage och optisk inriktning

Sdandare och mottagare monteras med frontglasen riktade mot varandra, pa ett avstand
mindre an eller lika stort som specificerat varde under tekniska data. Lampligtvis anvands
de T-sparsinsatser och montagevinklar som ingar i leveransen. Justera enheterna
sa att dom sitter parallellt och pa samma hojd. De primara kontaktdonen ska peka at samma
hall. Profilen har ett T-spar med majlighet till tva olika montagesatt. Man kan anvdnda
enbart T-sparsinsatsen och far da de gingade stiften rakt bakat. Onskar man att montera
enheterna fran sidan, monterar man det medlevererade vinkelfastet pa T-sparsinsatsen.

For att ljusridan ska fungera problemfritt ar det ytterst viktigt att man utfor injusteringen
med stor noggrannhet. Till sin hjalp har man LED-indikeringar pa sandaren och mottagaren

Figur 10 - Montage

TX RX TX RX TX RX TX
R N ——
- |

I G E— ]

Figur 11 — Optisk injustering

e Positionera sdandaren och mottagaren sa att den oversta och den nedersta
ljusstralen pekar mot varandra. (Kontaktdonen riktade at samma hall).

e Flytta sandaren i hojdled och sidled for att lokalisera den area dar gron LED pa
mottagaren lyser med fast sken. Positionera systemet sa att nedersta stralen pa
sandaren (ndarmast indikeringsdisplayen) befinner sig i centrum av denna area.

e Utnyttja detta som referens och vrid forsiktigt 6verdelen bade fran och emot
den farliga zonen tills gron LED slocknar. Nar ytterlagena ar faststdllda placeras
enheten mitt emellan dessa ytterlagen.

e Dra at skruvarna och kontrollera att gron LED pa mottagaren lyser med fast sken.

Under instdllningen kan man pa modeller med 14mm upplésning samt H-modeller ta hjalp
av bla LED (svag signal) pa mottagaren. Denna LED far ej lysa nar instdllningen ar fardig.

=» Om ljusridan ska installeras i omraden dar det forekommer kraftiga vibrationer ska
vibrationsddmpare anvdndas vid montaget. Bestdllningsnummer for dessa finns
under avsnittet TILLBEHOR/RESERVDELAR pa sidan 34.

13
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EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET

Vertikalt montage av ljusrida

Modeller med upplésning 14mm, 20mm

Yk Dessa modeller anvinds dar fingerskydd kravs

Modeller med upplésning 30mm, 40mm

Yk Dessa modeller anviands dar handskydd kravs

Minsta sakerhetsavstand S berdaknas med féljande formel:

S =2000 (t; + tp) + 8(D-14)
(D = upplésning)

Ovanstaende formel far endast tillampas nar S ar
mellan 100mm och 500mm. Om berdkningen ger ett
vdrde pa § som oOverstiger 500mm kan avstandet
reduceras med nedanstaende formel. Dock far avstandet
aldrig understiga 500mm (Alla avstandsmatt i mm)

S = 1600 (t; + t,) + 8(D-14)
Om det i applikationen ar majligt att na in till den farliga

punkten ovanifran, maste den oversta ljusstralen placeras
pa en hdéjd H matt fran referensplanet G. Hojden H

kan faststdllas med hjdlp av standarden /SO 13855.

(se aven information nedan)

Modeller med upplésning 50, 90mm

Y%k Dessa modeller far bara anvindas for avkanning
av armar eller ben, och far aldrig anvandas
som handskydd eller fingerskydd.

Minsta sdkerhetsavstand S berdknas med formeln:

S = 1600 (i, + t,) + 850

=» Generellt ska héjden H mitt fran referensplanet
G ej understiga 900 mm, samtidigt som den
nedersta stralens hoéjd P inte far oOverstiga
300 mm (Specificerat i Standard 1SO 13855).

Ljusrid&

Instegs-
riktning

Farliga
punkten

referensplan

Figur 12
Vertikalt montage. Upplosning
14, 20, 30 eller 40mm

Farliga
Ljusrid& punkten
Instegs-
riktning
G
referensplan

Figur 13 - Vertikalt montage.
Upplésning 50, 90mm

14



EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET REER

Farliga
Ljusbom punkten
Yk Dessa modeller ir avsedda att anvindas L jusbom
som kroppsskydd och far ej appliceras dar
fingerskydd eller handskydd kravs. ]
Instegs-
riktning
Minsta sdkerhetsavstand S berdknas med
foljande formel och tillaggsavstand (Matt i mm):
S = 1600 (t; + t,) + 850 —
Rekommenderad héjd H fran referensplan G referensplan G

(golvyta) till nedre strale (standard ISO 13855) Figur 14 - Ljusbom med 3 stralar

MODELL |[STRALAR| Rekommenderad héjd H (mm)
EOS4 2B 2 400 - 900

EOS4 3B 3 300-700-1100

EOS4 4B 4 300-600-900-1200

Tabell 3 - Hojd H till strale 1, 2, 3 och 4

Horisontalt montage av ljusrida

Nar foremalet som ska detekteras trader in parallellt ESHL%;
mot skyddareans yta, maste ljusridan monteras
sa att avstandet fran den farliga punkten till den
yttersta ljusstralen ar lika stort eller storre an
sdkerhetsavstandet S. Foljande formel anvands: 'nnkst:ﬁgs

S =1600(t; +ty) + 1200 — 0.4H

[ 1]

diar H avser hojden till skyddsarean, matt i
mm, fran maskinens referensplan; Ljusrida

H = 15(D-50)

(D = upplisning)
Om hojden ar kdnd, kan upplosning faststallas med; referensplan C

D = (H/15)+50
| denna typ av applikation maste H alltid vara Figur 15 - Horisontellt montage
mindre an 1000 mm (enligt standard I1SO 13855).
Vardet pa H kan oavsett berdakningen aldrig vara

mindre an O.

15
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REER EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET

Elektrisk anslutning

VARNING
Innan elektriska anslutningar genomfors, kontrollera att matningsspdnning
overensstammer med specificerad spanning under tekniska data. (se sidan 24)

Yk Ljusridans sandare och mottagare ska forses med matningsspanning 24Vdc+20%.
Yk Externt spanningsaggregat ska uppfylla villkoren enligt standard EN 60204-1.

Elektriska anslutningar ska utféras pa det sdtt som beskrivs i denna manual.
Inga ytterligare enheter utdver ljusridan, far anslutas till systemets kontaktdon.

For att sakerstalla en tillforlitlig funktion vid anslutning till glattat nataggregat
ska glattningskapacitansen vara minst 2000uF for varje forbrukad Ampere.

Placering av kontaktdon pa MASTER/SLAV ljusrida

SLAYV primart kontaktdon

AA// SLAV 2 sekundart kontaktdon

SLAV 2 priméart kontaktdon

/ MASTER sekundart kontaktdon

MASTER priméart
& Kkontaktdon

Figur 16 - Placering av kontaktdon

16



EOS4 LJUSRIDA FOR SAKERHET REER

Anslutning Sandare

STANDARD - MED INTEGRERADE KONTROLLFUNKTIONER - MASTER MODELL
M12 5-poligt kontaktdon. (EOS4 X & EOS4 A)

PIN| FARG NAMN | TYP BESKRIVNING
1 Brun | 24VDC 24VDC matningsspdanning
Konfigurering ljusrida
2 Vit RANGEO i enlighet med standard EN61131-2
(se tabell 5)
3 Bla 0VDC |INGANG 0VDC matningsspanning
Konfigurering ljusrida
4 Svart |RANGEI1 i enlighet med standard EN61131-2
(se tabell 5)
5 Gra FE Jordanslutning

Tabell 4 - M12, 5 poligt kontaktdon.
Master/Standard - med integrerade kontrollfunktioner TX

RACKVIDD OCH TEST - (KONTAKTDON M12, 5 POL)
PIN 4 PIN 2 BETYDELSE
24V ov Lang rackvidd: HIGH Range
oV 24V Kort rackvidd: LOW Range
oV ov Sdndare i lage TEST
24V 24V Denna inkoppling far ej forekomma

Tabell 5 — Rackvidd och TEST-lage

=» For korrekt funktion maste pin 2 och pin 4 pa siandaren anslutas enligt tabell 5

SLAV/SLAV 2 MODELL - M12, 5-poligt primért kontaktdon (EOS4 X & EOS4 A)

PIN FARG NAMN BESKRIVNING
1 Brun 24VDC 24VDC matningsspdanning
. Kommunikation
2 vit LINE_A MASTER-SLAV
3 Bla ovDC 0VDC matningsspanning
Kommunikation
4 Svart LINE_B MASTER-SLAV
5 Gra FE Jordanslutning

Tabell 6 - M12, 5-pol Primart kontaktdon Slav TX

MASTER MODELL — M12, 5-poligt sekundart kontaktdon.
SLAV2 MODELL — M12, 5-poligt sekundart kontaktdon. (EOS4 X & EOS4 A)

PIN FARG NAMN BESKRIVNING
1 Brun 24VDC 24VDC matningsspanning
Kommunikation

? - LINE-A MASTER-SLAV
3 Bla ovDC 0VDC matningsspanning
4 Svart LINE_B Kommunikation

MASTER-SLAV
5 Gra FE Jordanslutning
Tabell 7 - M12, 5-pol Sekundart kontaktdon TX
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Anslutning Mottagare

STANDARD MODELL - M12, 5-poligt priméart kontaktdon. (EOS4 A)

PIN| FARG NAMN TYP BESKRIVNING FUNKTION

1 Brun 24VDC - 24VDC matning -

2 Vit OSSD1 | UTGANG | Sikerhetsutgang 1 PNP aktiv HOG
3 Bla ovDC - 0VDC matning

4 Svart 0OSSD2 | UTGANG | Sikerhetsutgang 2 PNP aktiv HOG
5 Gra FE - Jordanslutning

Tabell 8 - M12, 5 poligt Primért kontaktdon RX

MODELL MED INTEGRERADE KONTROLLFUNKTIONER - M12, 8-poligt kontaktdon.
MASTER MODELL - M12, 8-poligt primart kontaktdon. (EOS4 X)

PIN| FARG NAMN TYP BESKRIVNING FUNKTION
1 Vit 0sSsSD1 UTGANG Sédkerhetsutgang 1 PNP aktiv HOG
2 Brun 24VDC - 24VDC matningsspdnning
3 Gron 0SSD2 UTGANG Sikerhetsutgang 2 PNP aktiv HOG
4 Gul K1_K2/RESTART | INGANG eﬁ;::ﬁ:ﬁ’(%';’;gkftf‘rzr EnE | ,i\jgg ]st]agnﬁe;rd
5 Gra SEL_A INGANG Konfiguration ljusrida (hén\é.czlz;lzi?sfgt:lﬁe)aring
6 Rosa SEL _B INGANG
7 Bla ovDC - ovDC -
8 Réd FE - Jordanslutning

Tabell 9 - M12, 8 poligt priméart kontaktdon RX
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SLAV/SLAV2 MODELL - M12, 5-poligt primart kontaktdon. (EOS4 X & EOS4 A)

PIN FARG NAMN BESKRIVNING
1 Brun 24VDC 24VDC matningsspanning

. Kommunikation

2 vit LINE_A MASTER-SLAV
3 Bla 0VDC 0VDC matningsspanning

Kommunikation

4 Svart LINE_B MASTER-SLAV

5 Gra FE Jordanslutning

Tabell 10 - M12, 5 pol primart kontaktdon Slav RX

MASTER MODELL - M12, 5-poligt sekundart kontaktdon.

SLAV2 MODELL - M12, 5-poligt sekundart kontaktdon. (EOS4 X & EOS4 A)

PIN FARG NAMN BESKRIVNING
1 Brun 24VDC 24VDC matningsspdnning
. Kommunikation
2 Vit LINE_A MASTER-SLAV
3 Bla 0vVDC 0VDC matningsspanning
Kommunikation
4 Svart LINE_B MASTER-SLAV
5 Gra FE Jordanslutning

Tabell 11 - M12, 5 pol sekundart kontaktdon RX

Anslutningskablage

e Vid anslutningskablage ldngre dn 50m maste ledningsarean vara minst 1mm?

e Anvand separat spdnningsaggregat! Man bor i vilket fall ej spannings-
forsérja annan utrustning som forbrukar mycket strom (frekvensomformare,

elmotorer etc.)

eller

apparatur

som dgenererar

e Anslut sandaren och mottagaren till maskinjord.

e Anslutningskablage till

ljusridan maste

anlaggningen for att undvika stérningar.

separeras

elektriska

storningar.

fran kraftkablage i

19



REER

EOS4 LJUSRIDA FAR SAKERHET

Konfiguration och installning av arbetsatt
(Master Modell EOS4 X / Med integrerade kontrollfunktioner)

Instdllning av arbetssatt krdaver ingen programmering. Detta utfors vid inkopplingen
beroende pa hur kablarna ansluts fran mottagarens 8-poliga kontaktdon (M12). Se tabell 12.

ANSLUTNINGAR ARBETSSATT
K1_K2/aterstart (PIN 4) SELl-A (P'N.HS)_ SELI-B (P'N.l?)_ AUTOMATISK RESET
ansluten till : 24VDC ansiuten till - ansluten till - (Figur 17)
’ 24VDC 0vDC
K1_K2/aterstart (PIN 4) SEL_A (PIN 5) SEL_B (PIN 6) AUTOMATISK RESET
ansluten till : 24VDC ansluten till : ansluten till : med dterkoppling K1K2
(via NC-kontakter pa K1K2) 24VDC ovDC (Figur 18)
K1_K2/aterstart (PIN 4) SEL_A (PIN 5) SEL_B (PIN 6)
ansluten till : 24VDC ansluten till : ansluten till : MA(’FViUEIr'ﬁ S)ESET
(via RESET-knapp) 0VDC 24VDC 9
K1_K2/aterstart (PIN 4) SEL_A (PIN 5) SEL_B (PIN 6) MANUELL RESET
ansluten till : 24VDC Ay g . h
: ansluten till : ansluten till : med aterkoppling K1K2
(via RESET-knapp samt OVDC 24VDC (Figur 20)
NC-kontakter pa K1K2)

Tabell 12 —Val av arbetssatt

Automatisk reset

Y& Om EOS4 ljusrida anvands med AUTOMATISK RESET aterstartar maskinen nar ljus-
stralarna ar fria. | de flesta applikationer ar det foreskrivet att operatdren maste
utfora reset innan maskinen aterstartas. Overvag riskerna noggrannt vid detta val!

Vid detta arbetssatt foljer sakerhetsutgangarna, OSSD1 och OSSD?2, statusen pa ljusridan:

e skyddsarean opaverkad: utgangarna ar ON (+24 VDCQ).
e skyddsarean paverkad: utgangarna ar OFF (0 VDC).

Manuell reset

%k Anvindande av manuell reset (6vervakad aterstart) ar obligatoriskt i de fall dar
ljusridan overvakar en Oppning till en farlig zon, och en person efter inpassage
kan drdja sig kvar i det farliga omradet utan att bli upptdackt. (se Europanorm
IEC 61496). Avvikelse fran uppmaningar i normen kan orsaka allvarliga personskador.

Vid detta arbetssatt ar sakerhetsutgangarna OSSD 1 och OSSD 2 aktiva nar ljusstralarna
ar obrutna och enheten erhallit RESET-signal fran tryckknapp, eventuellt tillsammans med
aterkoppling fran externa kontaktorer, till ingang K1_K2 ATERSTART.

Bryts minst en ljusstrale faller utgangarna vilka kan aterstallas enligt beskrivningen ovan.
RESET/ATERSTART ar aktivt nir ingangen blir HOG (24 VvDCQ).

Ingangen maste forbli aktiv under minst 100 ms for att RESTART (reset) ska utforas.

ﬂResetknappen maste placeras utanfor den farliga zonen pa ett stdlle dar
operatoren har fri sikt over hela omradet som ska skyddas.

Yk Det far ej vara mojligt att en person kan na resetknappen inifran den farliga zonen.
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Anslutning av externa kontaktorer K1 och K2

Vid bada arbetssdtten dr det mojligt att aktivt overvaka externa kontaktorer K1/K2.
Vdljer man att anvdanda denna oOvervakning ar det nddvandigt att ansluta stift 4 pa
mottagarens 8-poliga kontaktdon (M12) till 24 VDC via NC-kontakterna pa de externa
kontaktorerna K1/K2 (figur 18).

Anvands manuell reset ansluts RESET-knappen i serie med NC-kontakterna (aterkoppling)
pa de externa kontaktorerna K1/K2 (figur 20). Stift 5 dar ansluten till 0 VDC vid manuell reset.

+24VDC 1OVDC —

= D S 3
054 RECEIVER

Figur 17 - Autoreset

K1 K2 oOvVDC

T ) I
+24VDC

4 0 S 3
OS54 RECEIVER

Figur 18 — Autoreset med aterkoppling via K1K2

T
| RESTART 0vVDC
+24VDC

4 S 0 3
OS54 RECEIVER

Figur 19 - Manuell reset

[T
(<r/§}{r/§y/}/ak+24VDC |
4 o S 3

054 RECEIVER

Figur 20 — Manuell reset med aterkoppling via K1K2
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Inkopplingsexempel med REER sakerhetsrela

For korrekt funktion
pa ljusridasystemet
anslut pin 2 och 4
pa sdndaren enligt

tabell 5. (sidan 16)

<

+24Vde  OVdc EMITTER RECEIVER
EOS4E EOS4R
é{% PE GND —é%
....................... v = “RANGE 05501 —3
= Raneeo 05502 —
> ov ov 3, _
1 1 24Vde +£20%
= 24Vdc 24\Vde —= +
Ki-1  _K2—-1
T~ 8~
+24Vdc Ne. | o
ovee A K1/K2 (FEEDBACK)
RESTART K1/K2 (FEEDBACK) |11
_T PE |
o o RESTART SYSTEM STATUS |12
MANUAL AD SR1 — K1

MAN o—113

/

EXTERNAL
CONTACTORS

AUTO 14 }
7} L1 L2
INPUTT BARR l—: —]1s o o

INPUT2 BARR 16 7

—o

Figur 21 - EOS4 A: Manuell reset med AD SR1 sakerhetsreld

+24Vdc  0Vdc RECEIVER EMITTER
EOSARX EOS4EX For korrekt funktion

5 pa ljusridasystemet,

@(EPE , anslut pin 2 och 4
. oy " pa sandaren enligt
5 »°  tabell 5. (sidan 16)
|- SeL_B .
5 5| B
= SEL_A PE 4_%
. K1_K2/RESTART RANGE! —

— P ossoo o —p—

2 avde RANGED —
1 1

—(=— 0SSD1 24Vde 47

IN2 /
L1
IN1 Tg
L CJ2
ovDC
meE
+24VDC L 7
10
FEEDBACK| | |1 N
L] ] LOAD
CJ1 L
CJ3

* 1 USE INTERFACE SUPPRESSOR

Figur 22 - EOS4 X: Automatisk reset med AD SRO sakerhetsrela
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FUNKTION OCH TEKNISK DATA

Statusindikering

De lysdioder som ar placerade i nedre delen av sandarens och motagarens frontglas tands
beroende pa ljusridans status. Nedan visas de mojliga kombinationer som kan férekomma.

SANDARE

MOTTAGARE MOTTAGARE

(H-modell & EOS4 14mm)

1 1 2 3 4
Figur 23 - Lysdiodsindikering
LED Séndare
TRE-FARGAD LED
BETYDELSE (R6d/Grén/Orange)
Systemstart. Initiering av TEST. ROD

Indikering FEL (Tabell 18)

BLINKANDE ROD*

Enheten i TEST-ldge ORANGE
Driftstatus Normal GRON 3
Tabell 13 — TX Séndare - indikeringar
LED Mottagare
LED
EEotE TVA-FARGAD LED Réd/Grén (2) Gul (1)
Systemstart. Initiering av TEST ROD ON
Status BRUTEN (A) ROD OFF
Status SKYDD (C) GRON OFF
Indikering FEL (Tabell 18) BLINKANDE ROD *? OFF
Tabell 14 — RX Mottagare - indikeringar EOS4A / EOS4 Slav
LED
Bt TVA-FARGAD LED Réd/Grén (2) Gul (1)
Systemstart. Initiering av TEST ROD ON
Status BRUTEN (A) ROD OFF
Status REDO (B) SLACKT ON
Status SKYDD (C) GRON OFF
Indikering FEL (Tabell 19) BLINKANDE ROD * OFF

Tabell 15 — RX Mottagare - indikeringar EOS4X (Med integrerade kontrollfunktioner)

: Typ av fel indikeras med antalet blinkningar (se avsnitt Felsékning, sidan 32)
* Dubbla blinkningar (vid uppstart) pa GRON LED indikerar att LANG RACKVIDD har valts (se tabell 4 & 5 sidan 17).
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BETYDELSE TVA-FARGAD LED (R6d/Grén) (4)| TVA-FARGAD LED (Gul/BI&) (3)

Systemstart. Initiering TEST ROD GUL
Status BRUTEN (A) ROD OFF
Status REDO (B) OFF GUL
Status SKYDD (C) GRON OFF
Indikering FEL (Tabell 19) BLINKANDE ROD * OFF
Status SKYDD med svag signal GRON BLA

Status REDO med svag signal - GUL /BLA alternerande
Status BRUTEN med svag signal ROD BLA

Tabell 16 - indikeringar RX Mottagare EOS4 14mm och H-modeller (rdckvidd 20m)

LED
BETYDELSE TVA-FARGAD LED (R6d/Grén) (4) Gul (1)
Systemstart. Initiering TEST ROD ON
Status BRUTEN (A) ROD OFF
Status REDO (B) SLACKT ON
Status SKYDD (C) GRON OFF
Indikering FEL (Tabell 19) BLINKANDE ROD * OFF
MASTER : Ljusstralar obrutna; -
SLAV : Ljusstralar brutna,; ROD BLINKANDE

Tabell 17 — Indikeringar RX Mottagare EOS4X (Master-Slav)

(A) Ljusstralar brutna - utgang LAG (0 VDC)
(B) Ljusstralar obrutna - utgang LAG (0 VDC) - invintar RESET
(C) Ljusstralar obrutna - utgang HOG (+24 VDC)

TEST funktion

Testfunktionen simulerar att ett foremal trader in i skyddsarean och bryter ljusstralarna.
Detta mojliggor for éverordnad styrenhet (sdakerhets-PLC, sdakerhetsreld etc.) att gora en
kontroll av hela sdakerhetssystemet. EOS ljusridaer har dven ett feldetekteringssystem
som automatiskt upptdacker ett elektriskt fel snabbare an ljusridans reaktionstid.

Feldetekteringssystemet dr aktivt nar EOS ar stromforsett och krdaver ingen extern aktivering.
Sdkerhetssystemet fungerar utan att bryta nagra ljusstralar. Kommandot TEST
avbryter utsandningen av ljus fran sandaren, vilket far till foljd att mottagarens OSSD-
utgangar andrar status fran ON till OFF under den tid som kommandot ar aktivt.

> 2 Aktiveringstiden for funktionen TEST maste vara minst 4 millisekunder (4 ms).

Utgangsstatus

Pa EOS mottagare finns det tva PNP-utgangar vars status beror pa vad som hander i
skyddsarean. Obrutna ljusstralar medfor att de bada utgangarna ar aktiva (24 VDC)

Maximal tillaten last ar 400mA @ 24VDC for varje utgang, vid en resistiv last pa 60Q.
Kapacitiv last max. 0.82uF. Max. restspdanning < 0,5 VDC, Lackstrom < 2 mA. | tabell
18 visas statusen pa utgangarna i forhallande till ljusstralarna. En eventuell
kortslutning mellan de bada utgangarna alternativt mellan nagon utgang och 24VDC
eller 0 VDC matningsspanning detekteras av ljusridasystemet.

SIGNAL STATUS BETYDELSE
0OSSD1 . .

0SSD2 24VDC Ljusridans stralar obrutna
0OSSD1 Ljusridans stralar brutna
0SsSD2 ovDC eller fel pa enheten

Tabell 18 - Status pa utgangarna
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Yk Om ljusstralarna ar obrutna (inget objekt finns i skyddsarean) ger mottagaren en
utsignal som ar 24 VDC. Det ar darfor viktigt att den tilltdnkta lasten ansluts
mellan utgangarna och 0 VDC (Figur 24).

MOTTAGARE

Max. last

400mA

ovbhC

Figur 24 — Korrekt anslutning av tilltankt last

Tekniska data

TEKNISKA SPECIFIKATIONER EOS4 LJUSRIDA
Skyddshdojd mm 160 - 1510
Uppldsning mm 14-20-30-40-50-90
Antal stralar (Ljusbom) st 2/3/4
Uppldsning 14mm: 0-3 (Kort)/ 1-6 (Lang)
Arbetsavstand (installbart) m | 30, 40, 50, 90mm & ljusbom: 0-4 (kort)/ 3-12 (Lang)
20, 30, 40, 50, 90mm & ljusbom: 0-10 (kort)/ 3-20 (Lang)

Sakerhetsutgangar 2 PNP - 400mA @ 24VDC
Reaktionstid ms 2,5 + 20 (se tabell for respektive modell)
Matningsspanning VDC 24 +20%
Elektrisk anslutning M12 (5/8 pol) kontaktdon
Max. kabellangd ansl.kablage m 100 (50 mellan Master och Slav)
Driftstemperatur ’C -10 + 55°C
Skyddsklass IP65-1P67
Profilmatt mm 28 x 30
Max. effektféorbrukning w 1 (Sandare) 2 (Mottagare)
Livslangd ar 20

Type 4 IEC 61496-1 52004

IEC 61496-2:2006

Sdkerhetsklass SIL 3 IEC 61508:1998

SILCL 3 IEC 62061:2005

PL e - Cat.4 ISO 13849-1:2006
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14 mm uppldsning 151 301 451 601 751 901 1051 1201 1351 1501
Antal stralar 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150
Reaktionstid ms 4 5,5 7,5 9 11 13 14,5 16,5 18 20
Reaktionstid _ * &

(Master + 1 slav) ms |ttot =1[0,06 * (Ny5jay1 + Nrmaster ) + 0,9836] 2|

Reaktionstid — B *

(Master + 2 slavar) ms |ttot =1[0,06 * (Nygjay1 + Nrslav2 + Nrmaster ) + 1,0336] * 2 |
Skyddshdjd mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhdjd mm 236,5| 386,5| 536,5| 686,5| 836,5| 986,5| 1136,5| 1286,5| 1436,5| 1586,5
PFHd * 1,03E-08 | 1,27E-08 | 1,52E-08 | 1,75E-08 | 2,00E-08 | 2,24E-08 | 2,49E-08 | 2,73E-08 | 2,98E-08 | 3,22E-08
DCavg * 95,4% 924,9% | 945% | 941% | 93.8% 93,6% 93,3% 93,1% 92,9% 92,8%
MTTFd # ar 100

CCF* 80%

30 mm upplésning 153 303 453 603 753 903 1053 | 1203 | 1353 | 1503
Antal stralar 8 16 23 31 38 46 53 61 68 76
Reaktionstid ms 4 5,5 7,5 9 10,5 12,5 14 15,5 17 19
Reaktionstid — 3 *

(Master 1 1 slav) ms |ttot— [0,11 * (Nrgjay] + Nrmaster ) + 0,9376] * 2 |

Reaktionstid — S

(Master + 2 slavar) ms |ttot =[0,11 * (Nrgjay7 + Nrgjay2 + Nrmageer ) +1,0508] * 2 |
Skyddshojd mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhdjd mm 236.5 | 386.5| 536.5| 686.5| 836.5| 986.5| 1136.5| 1286.5| 1436.5| 1586.5
PFHd * 7,10E-09 | 8,21E-09 | 9,47E-09 | 1,06E-08 | 1,19E-08 | 1,30E-08 | 1,42E-08 | 1,53E-08 | 1,66E-08 | 1,77E-08
DCavg * 96,7% 97,0% | 97.2% | 97,3% | 97.4% 97,5% 97,6% 97,6% 97,7% 97,7%
MTTFd # ar 100

CCF # 80%

40 mm uppldsning 154 304 454 604 754 904 1054 1204 1354 1504
Antal stralar 6 11 16 21 26 31 36 41 46 51
Reaktionstid ms 3,5 4,5 5,5 7 8 9 10 11 12,5 13,5
Reaktionstid

trqt = [0,11 * (Nr + Nr + 0,9376] * 2

(Master + 1 slav) ms | tot = | (Nrglay master ) ] |

Reaktionstid — * ®

(Master + 2 slavar) ms |ttot =[0,11 * (Nrgjay1 + Nrgjay2 + Nrpagrer ) +1,0508] * 2 |
Skyddshojd mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhojd mm 236.5 | 386.5| 536.5| 686.5| 836.5| 986.5 | 1136.5| 1286.5| 1436.5| 1586.5
PFHd * 6,84E-09 | 7,77E-09 | 8,58E-09 | 9,51E-09 | 1,03E-08 | 1,12E-08 | 1,21E-08 | 1,30E-08 | 1,38E-08 | 1,47E-08
DCavg # 96,5% 9%,7% | 97.0% | 971% | 97.2% 97,3% 97,4% 97,4% 97,5% 97,5%
MTTFd # ar 100

CCF* 80%

50 mm upplésning 155 305 455 605 755 905 1055 | 1205 | 1355 | 1505
Antal stralar 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
Reaktionstid ms 3 4 4,5 5,5 6,5 7,5 8,5 9 10 11
Reaktionstid =

trar = [0,11 * (Nr + Nr, + 0,9376] * 2

(Master + 1 slav) ms | tot = | (Nrgjav1 master ) ] |

Reaktionstid — B *

(Master + 2 slavar) ms |ttot— [0,11 * (Nrgjay7 + Nrgjay2 + Nrmaster ) + 1,0508] * 2 |
Skyddshdjd mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhdjd mm 236.5 | 386.5| 536.5| 686.5| 836.5| 986.5| 1136.5| 1286.5| 1436.5| 1586.5
PFHd * 6,53E-09 | 7,16E-09 | 7,85E-09 | 8,48E-09 | 9,17E-09 | 9,80E-09 | 1,05E-08 | 1,11E-08 | 1,18E-08 | 1,24E-08
DCavg # 96,5% 9%,8% | 969% | 97,1% | 97,2% 97,3% 97,4% 97,5% 97,5% 97,6%
MTTFd # ar 100

CCF* 80%
*EC 61508

#1S0 13849-1
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90 mm uppldsning 309 459 609 759 9209 1059 1209 1359 1509
Antal stralar 4 6 8 10 12 14 16 18 20
Reationstid
(EOS modeller) ms 3 3,5 4 4,5 5 5,5 5,5 6 6,5
Reaktionstid = "

t =[0,11 * (Nr + Nr + 0,9376] * 2
(Master +1 slav) ms | tot = | (Nrgjav1 master ) ] |
Reaktionstid — * =
(Master + 2 slavar) ms |ttot = 10,11 * (Nrgjay1 + Nrgjayp + Nrmagter) +1,0508] * 2 |
Skyddshdojd mm 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhdjd mm| 386.5 536.5 686.5 836.5 986.5 | 1136.5| 1286.5| 1436.5| 1586.5
PFHd * 6,79E-09 | 7,34E-09 | 7,78E-09 | 8,33E-09 | 877E-09 | 9,32E-09 | 9,76E-09 | 1,03E-08 | 1,07E-08
DCavg # 96,5% 96,6% 96,7% 96,8% 96,9% 96,9% 97,0% 97,1% 97,1%
MTTFd # ar 100
CCF* 80%
Ljusbom 2B 3B 4B
Antal stralar 2 3 4
Avs}and mellan 500 400 300
stralar mm
Reaktionstid ms 2,5 3 3
Reaktionstid — =
(Mastor 11 slav) s [tror = [0,11 * (Nrgjay1 + Nrmaster ) + 0,9376] * 2|
Reaktionstid — * *
(Master + 2 slavar) ms |ttot =[0,11 * (Nrgay1 + Nrgjay2 + Nmagter ) + 1,0508] * 2 |
Totalhdjd mm 677 977 1077
PFHd * 6,89E-09 7,55E-09 8,21E-09
DCavg # 96,2% 96,2% 96,1%
MTTFd # ar 100
CCF# 80%
*|EC 61508

#1S0 13849-1
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Modeller med rackvidd 20 meter (H-modell)

20 mm upploésning H-Modell 152 302 452 602 752 902 1052 1202 1352 1502
Antal stralar 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150
Reationstid ms 4 5,5 7,5 9 11 13 14,5 16,5 18 20
Reaktionstid
tint = [0,06 * (N +N + 0,9836] * 2

(Master + 1 slav) ms | tot = | (Nrslav1 rmaster ) ] |

Reationstid — * 5

(Master + 2 slavar) ms |ttot =[0,06 * (N¢gjav1 + Nrslav2 + Nymaster ) + 1,0336] * 2 |
Skyddshojd mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhojd mm| 236,5 | 386,5|536,5 | 686,5 | 836,5| 986,5 | 1136,5| 1286,5|1436,5 | 1586,5
PFHd * 1,03E-08 | 1,27E-08 | 1,52E-08 | 1,75E-08 | 2,00E-08 | 2,24E-08 | 2,49E-08 | 2,73E-08 | 2,98E-08 | 3,22E-08
DCavg 95,4% 94,9% | 945% | 941% | 93,8% 93,6% 93,3% 93,1% 92,9% 92,8%
MTTFd ar 100

CCF 80%

30 mm upploésning H-Modell 153 303 453 603 753 9203 1053 | 1203 | 1353 | 1503
Antal stralar 8 16 23 31 38 46 53 61 68 76
Reaktionstid ms 3 4 5 6 6,5 7,5 8,5 9,5 10 11
Reaktionstid

tint = [0,06 * (N +N +0,9836] * 2

(Master + 1 slav) ms | tot = [ (Nyslavi rmaster ) ] |

Reaktionstid — * 2

(Master + 2 slavar) ms |ttot =[0,06 * (Nygjay1 + Nrslav2 + Nrmaster ) + 1,0336] * 2 |
Skyddshojd mm| 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhojd mm| 236.5| 386.5| 536.5| 686.5| 836.5| 986.5 | 1136.5| 1286.5| 1436.5| 1586.5
PFHd * 9,13E-09 | 1,04E-08 | 1,16E-08 | 1,28E-08 | 1,41E-08 | 1,53E-08 | 1,66E-08 | 1,78E-08 | 1,91E-08 | 2,03E-08
DCavg # 957% | 954% | 951% | 94,9% | 94,7% 94,5% 94,3% 94,1% 93,9% 93,8%
MTTFd # ar 100

CCF*# 80%

40 mm upplésning H-modell 154 304 454 604 754 904 1054 1204 1354 1504
Antal stralar 6 11 16 21 26 31 36 41 46 51
Reaktionstid ms 3 3,5 4 4,5 5 6 6,5 7 7,5 8
Reaktionstid _ *

(Master + 1 slav) ms |ttot = 10,06 * (Nygjay1 + Nrmaster ) + 0,9836] * 2 |

Reaktionstid — * *

(Master + 2 slavar) ms |ttot =1[0,06 * (Nygjay1 + Nrslav2 + Nrmaster ) + 1,0336] * 2 |
Skyddshdgjd mm| 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhdjd mm| 236.5| 386.5| 536.5 | 686.5 | 836.5| 986.5 | 1136.5| 1286.5| 1436.5| 1586.5
PFHd * 8,84E-09 | 9,85E-09 | 1,06E-08 | 1,16E-08 | 1,23E-08 | 1,34E-08 | 1,41E-08 | 151E-08 | 1,59E-08 | 1,69E-08
DCavg # 958% | 955% | 953% | 951% | 95,0% 94,8% 94,7% 94,5% 94,4% 94,2%
MTTFd # ar 100

CCcF# 80%

50 mm upploésning H-Modell 155 305 455 605 755 905 1055 | 1205 | 1355 | 1505
Antal stralar 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
Reaktionstid ms| 2,5 3 3,5 4 4,5 5 5,5 6 6,5 7
Reaktionstid _ * 7

(Master + 1 slav) ms [teot = [0,06 * (Nygjayq + Nrmaster ) + 0,98361 * 2|

Reaktionstid & *

(Master + 2 slavar) ms |ttot =10,06 * (Nygjay1 + Nrslav2 + Nrmaster ) + 1,0336] * 2 |
Skyddshojd mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhdjd mm| 236.5| 386.5| 536.5| 686.5| 836.5| 986.5| 1136.5| 1286.5| 1436.5| 1586.5
PFHd * 8,50E-09 | 9,11E-09 | 9,82E-09 | 1,04E-08 | 1,11E-08 | 1,18E-08 | 1,25E-08 | 1,31E-08 | 1,38E-08 | 1,44E-08
DCavg * 959% | 957% | 955% | 954% | 952% 95,1% 94,9% 94,8% 94,7% 94,6%
MTTFd # ar 100

Cccr# 80%
* |[EC 61508

#1S0 13849-1
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90 mm upplésning H-Modell 309 459 609 759 9209 1059 1209 1359 1509
Antal stralar 4 6 8 10 12 14 16 18 20
Reaktionstid ms 2,5 3 3 3,5 3,5 3,5 4 4 4.5
Reaktionsid s o= 1006 Ostayt * Nomaster) + 098361 2]
?,\izl;tgnjtédsmvar) ms lttot =10,06 * (Nrgjav1 + Nrslav2 + Nrmaster) + 1,0336] * 2 |
Skyddshojd mm 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510
Totalhojd mm 386.5 536.5 686.5 836.5 986.5 | 1136.5| 1286.5| 1436.5| 1586.5
PFHd * 871E-09 | 9,23E-09 | 9,64E-09 | 102E-08 | 1,06E-08 | 1,11E-08 | 1,15E-08 | 1,20E-08 | 1,24E-08
DCavg * 95,8% 95,7% 95,6% 95,4% 95,3% 95,2% 95,1% 95,0% 95,0%
MTTFd * ar 100

CCF# 80%

Ljusbom H-modell 2B 3B 4B

Antal stralar 2 3 4

Avstand mellan stralar mm 500 400 300
Reaktionstid ms 2,5 2,5 2,5
) s =105 Nrgat + Nmaser) 095361 2]
?I\ﬁgls(tt:eornftédslavar) ms |tt0t =10,06 * (Nrgjav1 + Nrslav2 + Nrmaster) +1,0336] * 2 |
Totalhdjd mm 677 977 1077

PFHd * 9,15E-09 9,99E-09 1,08E-08

DCavg # 95,8% 95,6% 95,4%

MTTFd # ar 100

CCF # 80%
*|EC 61508
#1SO 13849-1
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Figur 25 - Sandare och mottagare
Hojd
e 150 | 300 | 450 | 600 | 750 | 900 [ 1050 | 1200 | 1350 | 1500
A 213 363 513 663 813 963 1113 1263 1413 1563
A (Master/Slav) 236.5 | 386.5 | 536.5 | 686.5 | 836.5 | 986.5 | 1136.5|1286.5|1436.5| 1586.5
B 61.5
C 29.5
D 11
D (Master/Slav2) 34.5
Med 2 kontaktdon )
. . . o . 3st vinkelfaste LE och
Montering 2st vinkelfdste LE och 2st T-sparsinsatser FIE 3st T-sparsinsatser FIE
Modell 2B 3B 4B
A 653 953 1053
A (Master/Slav2) 677 977 1077
B 102
C 29.5
D 51
D (Master/Slav2) (Med 2 kontaktdon) 75
Montering 2st vinkelfdste LE och 2st T-sparsinsatser FIE
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Figur 26 - FIE: T-sparsinsatser och LE: vinkelfaste (ingar i leveransen)
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FUNKTIONSKONTROLL OCH SERVICE

Funktionskontroll

Yk Innan varje arbetsskift eller vid uppstart ska ljusridans funktion kontrolleras.

Yk For att utféra funktionstestet ska man anvinda ett testobjekt med samma
diameter som ljusridans upplésning. Se kapitel Tilloehor/reservdelar (sidan 34)

| figur 27 illustreras nedan beskriven funktionstest:
e FOr in testobjektet i skyddsarean och flytta det sakta uppat och nedat, forst mitt

emellan sandaren och mottagaren, darefter nara sandaren foljt av nara mottagaren.

e FOr Ljusbommar: anvand ett ej genomskinligt testobjekt och bryt stralarna en i taget

Forst mitt emellan sandaren och mottagaren och sedan invid sandaren och mottagaren.

e Kontrollera vid varje atgdrd att rod LED pa mottagaren ar tand (rod LED=ON)
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Figur 27 — Funktionstest

EOS4 ljusrida kraver inga speciella underhallsatgarder utdver regelbunden rengoring
av sandarens och mottagarens frontglas. Anvand en fuktig trasa och torka torrt efterat.
Det rekommenderas dven att efterbehandla med antistatspray for att undvika att
enheterna blir elektriskt laddade. Statisk elektricitet kan ibland orsaka systemstoérningar.

Anvdnd aldrig aggressiva eller fratande rengéringsmedel sasom alkohol eller aceton.
Tank ocksa pa att inte anvanda ulltrasor eftersom dessa kan orsaka statisk elektricitet.

%k Aven sma repor pa frontglaset kan orsaka en felaktig ljusspridning pa utsant ljus
vilket i sin tur kan ge upphov till forsamring av ljusridans prestanda.

%k Med hanvisning till ovanstaende ar det viktigt att iakktaga forsiktighet vid rengoring
av frontglaset sa att man inte i onédan orsakar repor. Speciellt galler detta nar
ljusridan anvands i dammiga och smutsiga applikationer.
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Felsdkning

LED-indikeringarna pa sandaren och mottagaren gor det mojligt att diagnostisera ett
eventuellt problem. Som tidigare beskrivits under avsnittet “STATUSINDIKERINGAR” gar
systemet i stopplage om ett fel uppstar. Samtidigt visar systemets lysdioder vilken typ
av fel som uppstatt (se tabell nedan). En illustration av tillgangliga LED finns i figur 23
pa sidan 23 (avsnitt "STATUSINDIKERINGAR").

SANDARE
LED TRE-FARGAD .
BETYDELSE (R6d/Grén/Orange) ANMARKNING
Felakti lutni 3 , L
stei; Ztlgc?‘n: utning pa ROD 2 blinkningar - Kontrollera anslutning pa stift 2 & 4.
Internt fel pa enheten ROD 3/4 blinkningar - Siind systemet till Censit AB for rep.

Master och slav ar inte
kompatibla

ROD

5 blinkningar

- Kontrollera modellvalet

Invantar kommunikation
Master/Slav °

ORANGE

Blinkar

- Kontrollera status pa Master.
- Om systemet visar status FEL, undersék
antal blinkningar och félj anvisningarna.
- Om felet kvarstar, sind systemet
till Censit AB fér reparation.

Kommunikation mellan
Master/slav saknas °

ORANGE

2 blinkningar

- Kontrollera Master/Slav anslutningar.
- Utfér reset genom att bryta spdnningen.
- Om felet kvarstar, sdnd systemet

till Censit AB for reparation.

MOTTAGARE

BETYDELSE

ANMARKNING

Felaktig inkoppling

LED TVA-FARGAD (R6d/Grén)

ROD

2 blinkningar

- Kontrollera anslutningarna.

Ingen aterkoppling fran
externa kontaktorer

ROD

3 blinkningar

- Kontrollera anslutning pa stift 4.

Storljus fran annan
sandarenhet

ROD

4 blinkningar

Lokalisera den storande ljuskdllan och

vidta ndagon av nedanstdende atgdrder:

- Minska rdckvidden pad den stérande
sdndaren fran HOG till LAG

- Skifta position pa sdndaren och
mottagaren

- Flytta den stérande sdndaren sa att
ljuset inte kan na in till mottagaren

- Avskdrma strdlarna fran den stoérande
sdndaren med ett icke gemonskinligt
material

Fel pa OSSD-utgangarna

ROD

5 blinkningar

- Kontrollera anslutningarna.

- Om felet kvarstar, sdnd systemet
till Censit AB fér reparation.

Internt fel pa enheten

ROD

6/7 blinkningar

- Sdind systemet till Censit AB for
reparation

Felaktig anslutning
av Master/Slav’

ROD

8 blinkningar

- Kontrollera Master/Slav anslutningar

- Om felet kvarstar, sind systemet
till Censit AB for reparation.

Tabell 19 - Felsdkning

> Indikeringen forekommer endast pa system med Slav/Slavar
6 Indikeringen féorekommer endast pa Master/Slav system

7 Indikeringen férekommer endast pa system som har Master och tva Slavar
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Som forsta atgard vid upptackten av ett fel pa systemet, ar det rekommenderat att sla av
matningsspanningen. Efter nagra sekunder kan man gora en ny uppstart. Pa detta vis
upptacker man enklast om felet beror pa exempelvis elektromagnetiska storningar.

Om felet kvarstar:

e Kontrollera att elektriska anslutningar ar korrekt utforda och ej uppvisar skador
e Mat upp matningsspanningen och jamfér med angiven spanning under tekniska data.
e Kontrollera att sandare och mottagare ar korrekt inriktade samt att frontglaset

ar val rengjort.

e Kontrollera att ljusridans matningsspanning inte driver andra elektriska apparater
som kan orsaka elektriska storningar. (t.ex elmotorer eller frekvensomformare)
Kontrollera aven att kablage till ljusridan ar separerat fran annat kablage.

%k Om det inte gar att faststdlla felorsaken eller att atgdrda stoérningen, stdng av

maskinen och kontakta Censit AB.

Ar det faststéllt att ljusridan har ett internt fel ska utrustningen atersiandas till Censit AB
for reparation. Forvissa dig om att alla ingaende enheter bifogas i saindningen och ange:

produktnummer (P/N nummer aterfinns pa produktetiketten);
serienummer (S/N nummer aterfinns pa produktetiketten);
inkopsdatum;

hur lange systemet varit i drift innan felet upptacktes;
beskrivning av applikationen;

felbeskrivning tillsammans med andra relevanta observationer;
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Tillbehor / Reservdelar

MODELL BESKRIVNING BEST.NUMMER
AD SR1 ADMIRAL AD SR1 sdkerhetsmodul 1330900
AD SRM ADMIRAL AD SRM sakerhetsmodul med mutingfunktion 1330904
AD SRO ADMIRAL AD SRO sidkerhetsrela 1330902
AD SROA ADMIRAL AD SROA sakerhetsrela 1330903
CD5 Rakt kontaktdon M12, 5-pol hona med 5m kabel 1330950
CD95 90° vinklat kontaktdon M12, 5-pol hona med 5m kabel 1330951
CD15 Rakt kontaktdon M12, 5-pol hona med 15m kabel 1330952
CD915 90° vinklat kontaktdon M12, 5-pol hona med 15m kabel 1330953
CDM9 Rakt kontaktdon M12, 5-pol hona, PG9 1330954
CDM99 90° vinklat kontaktdon M12, 5-pol hona, PG9 1330955
C8D5 Rakt kontaktdon M12, 8-pol hona med 5m kabel 1330980
C8D10 Rakt kontaktdon M12, 8-pol hona med 10m kabel 1330981
Cc8D15 Rakt kontaktdon M12, 8-pol hona med 15m kabel 1330982
C8D95 90° vinklat kontaktdon M12, 8-pol hona med 5m kabel 1330983
C8D910 90° vinklat kontaktdon M12, 8-pol hona med 10m kabel 1330984
C8D915 90° vinklat kontaktdon M12, 8-pol hona med 15m kabel 1330985
C8DM9 Rakt kontaktdon M12, 8-pol hona, PG9 1330986
C8DM99 90° vinklat kontaktdon 8-pol hona, PG9 1330987
CDSO03 0.3m kabel med 2st raka M12, 5-pol honkontakter (Master/Slav) 1330990
CJBE3 3m kabel med 2st raka M12, 5-pol honkontakter (Master/Slav) 1360960
CJBES 5m kabel med 2st raka M12, 5-pol honkontakter (Master/Slav) 1360961
CJBE10 10m kabel med 2st raka M12, 5-pol honkontakter (Master/Slav) 1360962
TR14 Testpinne med diameter 14mm 1330960
TR20 Testpinne med diameter 20mm 1330961
TR30 Testpinne med diameter 30mm 1330962
TR40 Testpinne med diameter 40mm 1330963
TR50 Testpinne med diameter 50mm 1330964
Ae e o o
SAV4E Vibrationsdampare (4st) for modell med h6jd=150mm 1310972
SAVSE Vibrationsdampare (8st) for modeller med h6jd=300+1050mm 1310973
SAV12E Vibrationsdampare (12st) for modeller med h6jd=1200+1500mm 1310974
FMC-B2 Stativfaste for EOS ljusrida/ljusbom, hdjd=1055mm 1200610
FMC-CB Justerbar golvplatta till stativ FMC-B2 1200500
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GARANTI

Alla EOS ljusridasystem har 12 (tolv) manaders garanti frin REER som galler under
forutsattning att utrustningen anvants under normala driftsférhallanden. Garantin omfattar
fabrikationsfel och materialfel. Under garantitiden ersatts felaktiga enheter utan kostnad.
REER forbehaller sig ratten att antingen reparera atersant system eller byta ut det mot ett
nytt likadant alternativt ett system med samma egenskaper.

Garantin galler under féljande forutsattningar:

e Anvandaren meddelar eventuellt fel till CENSIT AB senast tolv manader
efter det tillverkningsdatum som stér angivet pa typskylten.

e Samtliga enheter ska, utdver normalt slitage, vara i samma skick som néar de
inkoptes. Uppvisar utrustningen tecken p& averkan kan garantin reduceras.

e Felorsaken far - direkt eller indirekt - inte kunna harledas till:
— Felaktigt anvéandande;

— Ignorans av instruktioner angivna i denna manual;

— Oaktsamhet, oerfarenhet eller felaktigt handhavande;

— Reparationer, modifikationer eller andra justeringar utférda av personal
som ej ar ackrediterad av REER,;

— Olycka eller kollision (aven under transport);
— Annan anledning som REER ej kan hallas ansvarig for;

Reparationer utfors av REER’s tekniska serviceavdelning, dit felaktigt material ska atersandas.
Svenska kunder sander enheterna till CENSIT som handhar returdrendet. CENSIT ansvarar
ej for transportskador eller gods som under transporten forsvunnit.

Utbytta enheter ar egendom som tillhér REER.

REER ansvarar ej for annan garanti 4n den som ovan uttryckligen beskrivs,
Séledes kan ej REER alaggas att betala skadestand eller stillestdndsersattning till slutkunden.

For att garantera funktionen pa optiska skydd maste kunden inférskaffa sig fullgod
kunskap om de regler som galler for ljusstraleskydd. Kunden ska dessutom beakta
instruktioner och varningstext i denna manual. REER s.p.a. fransager sig allt ansvar om
kunden ignorerar ovanstaende information.

REER férbehaller sig rétten till &ndringar utan att meddela detta. eInnehalleti denna manual far ej kopieras utan tillstand.
f(?: . b Tel. 0370-69 10 10 E-mail info@censit.se
ens It a Box 331, S-331 23 Varnamo Fax. 0370 - 188 88 Internet www.censit.se.
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Dichiarazione CE di conformita
EC declaration of conformity

Torino, 1/1/2010

REER SpA

via Carcano 32
10153 - Torino
Italy

dichiara che le barriere fotoelettriche EOS4 sono Dispositivi Elettrosensibili di Sicurezza (ESPE) di :
= Tipo4 (secondo la Norma CEIl EN 61496-1:2005; CEIl EN 61496-2:2007)

= SIL 3 (secondo la Norma CEI EN 61508:2002)

= SILCL 3 (secondo la Norma CEIl EN 62061:2005 + CEI EN 62061/EC2:2008)

= PL e (secondo la Norma UNI EN ISO 13849-1:2008)

declares that the EOS4 photoelectric safety barriers are :

= Type 4 (according the Standard IEC 61496-1:2004; IEC 61496-2:2006)
= SIL 3 (according the Standard 1EC 61508:1998)

= SILCL 3 (according the Standard IEC 62061:2005)

= PL e (according the Standard 1SO 13849-1:2006)

Electro-sensitive Protective Equipments (ESPE)

realizzati in conformita alle seguenti Direttive Europee:
complying with the following European Directives:

= 2006/42/CE "Direttiva Macchine"
"Machine Directive"

= 2004/108/CE "Direttiva Compatibilita Elettromagnetica™
"Electromagnetic Compatibility Directive"

= 2006/95/CE "Direttiva Bassa Tensione"
"Low Voltage Directive"

e sono identiche all'esemplare esaminato ed approvato con esame di tipo CE da:
and are identical to the specimen examined and approved with a CE - type approval by:

TUV SUD Rail GmbH - Ridlerstrasse 65 — D-80339 — Muenchen — Germany

Carlo Pautasso Giancarlo Scaravelli
Direttore Tecnico Presidente
Technical Director President

Sl l
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